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O projeto Segurangas robdTicos coOPerativos (STOP), segue as linhas de investigacao
promovidas na Universidade de Coimbra pelo Instituto de Sistemas e Robética (ISR-
UC), com o intuito de evidenciar, por intermédio da empresa Ingeniarius, Lda.
(Ingeniarius), as vantagens econdmicas e técnicas associadas ao patrulhamento
utilizando multiplos rob6s cooperativos (i.e., patrulhamento distribuido multi-robd).
Tais evidéncias serdo colocadas em pratica pelo Centro Tecnolégico da Cerdmica e do
Vidro (CTCV), perante um publico especializado (e.g., equipas de seguranca) e em
situacdes reais (e.g., vigilancia de edificios), validando as metodologias cientificas
desenvolvidas numa perspetiva tecnoldgica para valorizacdao comercial.

O projeto STOP visa a aplicagcao de uma série de contribuicdes cientificas no ambito
do patrulhamento distribuido multi-rob6 e no desenvolvimento de caracteristicas
técnicas inovadoras com o intuito em adequar o sistema robdtico aos requisitos dos
cenarios reais, sendo de destacar a capacidade de percecao automatica de situacdes
andmalas, bem como a operagao resiliente durante longos periodos de tempo.



